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Abstract of CH638675 

An elastic return device, consisting of rubber 
blocks (12) interposed between a tube of 
square cross-section (7) integral with the foot 
(1) of the prosthesis, and a piece of square 
cross-section (8) integral with the tibial tube (2) 
of the prosthesis, returns the foot (1) into an 
inclined position, the tip being slightly raised, 
when the prosthesis is at rest, relieved of the 
weight of the amputated person. The result is 
that during the swinging phase of the step, the 
foot (1) is protected so that its tip does not 
strike the ground. 

Furthermore the foot (1 ) is arranged so as to 
be able to rotate around its longitudinal (varus- 
valgus) axis (16), and around the axis (15) of 
the tibia, which allows it to adapt to the shape 
of the ground. 
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Prothese articulaire tibio-tarsienne et sous-astragalienne. 



(§) Un dispositif elastique de rappel, constitue par des 
plots de caoutchouc (12) interposes entre un tube 
de section carree (7) solidaire du pied (i) de la prothese 
et une piice de section carr6e (8) solidaire du tube tibial 
(2) de la prothese, rappelle le pied (1) dans une position 
inclinee, la pointe etant legerement soulevee, lorsque la 
prothese est au repos, delestee du poids de Tampute. II 
en resulte que, lors de la phase osdllante de la marche, le 
pied (1) est eclips^ de sorte que sa pointe ne heurte pas 
le sol. 

En outre le pied (1) est agence de fa^on a pouvoir 
toumer autour de son axe longitudinal ( 1 6) (varus-valgus) 
et autour de Taxe ( 1 5) du tibia, ce qui lui permet de s*a- 
dapter a la configuration du soL 
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REVENDICATIONS 

1. Prothese articuiaire tibio-tarsienne et sous-astragalienne dont 
relemenl constituant le pied est soumis a Taction d'un dispositif 
elastique de rappel caracterisee par le fait qu*une cale en forme de 
coin est interposee enire le pied et son articulation sur la partie 
tibiale» Tangle que forment Tune par rapport a Tautre les deux faces 
de ce coin determinant Tangle que forment Taxe longitudinale du 
pied de la prothese avec Taxe de la partie tibiale de celle-ci, au repos 
de la prothese, Tagencement etant tel que ledit dispositif elastique de 
rappel maintienne le pied de la prothese, lorsque celle*ci est aux 
repos, delestee du poids de Tampute, dans une position relative, par 
rapport a la panic tibiale de la prothese, sur laquelle ledit pied est 
articule, qui est differente de la position relative entre les memes ele- 
ments lorsque la prothese est chargee, Tampute etant en station 
debout, en appui sur elle. Tangle que forme Taxe longitudinal du 
pied avec Taxe de la partie tibiale de la prothese, mesure dans le plan 
frontal, etant plus petit dans ladite position de repos qu'en position 
debout de Tampute, le tout de maniere que le pied se deplace par 
rapport a la partie tibiale de la prothese au moment ou celle-ci est 
delestee du poids de Tampute, sous Taction dudit dispositif elastique 
de rappel, en un mouvement au cours duquel sa pointe se releve le- 
gerement, le pied s'eclipsant ainsi pour faciliter son passage, sans 
heurter le sol, lors du deplacement de la prothese vers Tavant, au 
cours de la phase oscillante de la marche de Tampute. 

2. Prothese suivant la revendication 1, caracterise par le fait que 
Tun des elements - pied et partie tibiale de la prothese - est solidaire 
d'une piece de section droite carree, dont Taxe est transversal, log6e 
a Tinterieur d'une piece creuse, de section droite carree egalement, 
solidaire de Tautre element - partie tibiale et pied la premiere des- 
dites pieces etant decalee angulairement de 45* par rapport a la 
seconde de maniere que les diagonales de la section de Tune coinci- 
dent avec les axes de la section de Tautre, les quatre espaces libres, 
de section triangulaire, subsistant entre iesdites deux pieces etant 
occupes par des plots de matieres elastiquement deformable qui se 
deforment lorsque le pied est sollicite en flexion ou en extension et le 
rappellent elastiquement dans sa position de repos. 

3. Prothese suivant la revendication 1, caracterisee par le fait 
que le dispositif elastique de rappel du pied est agence de fapon a 
permettre des mouvements rotatifs de celui-ci autour de son axe lon- 
gitudinal et autour de Taxe tibial. 



La presente invention a pour objet une prothese articuiaire tibio- 
tarsienne et sous-astragalienne dont Telement constituant le pied est 
soumis a Taction d*un dispositif elastique de rappel. 

De tclles protheses sont connues. Leur agencement est tel que la 
position du pied par rapport a la partie tibiale de la prothese dans 
laquelle le pied est maintenu par le dispositif elastique de rappel cor- 
respondant a la position relative de ces deux elements lorsque la pro- 
these est chargee, Tampute se tenant en station debout, en appui sur 
elle. 

11 en resulte que, lors de la phase osdllante de la marche de 
Tampute, lorsque la prothese se deplace d'arriere en avant, le pied 
heurte le sol de la pointe, ce qui oblige Tampute soit a se soulever 
sur la pointe du pied valide, s*il en a la possibility physique, soit i se 
pencher du cote oppose a celui de la prothese, soit encore i impri- 
mer a la prothese un mouvement fauchant. 

Le but de la presente invention est d*eviter ces inconvenients. 



Ce but est atteint grace aux moyens definis dans la 
revendication 1. 

En outre, selon une forme d'execution particuliere de Tinvention, 
le pied est agence de fagon a s'adapter a la configuration du sol (ro- 
5 tation autour de Taxe longitudinal du pied et autour de Taxe tibial). 

Le dessin represente, i titre d*exemple, une forme d'execution de 
Tobjet de Tinvention. 

La fig. 1 est une vue en perspective d'une prothese articuiaire 
tibio-tarsienne et sous-astragalienne, 
10 La fig. 2 en est une vue en elevation laterale, avec partie en 
coupe, la prothese etant au repos, c*est-a-dire delestee du poids de 
Tampute, et 

la fig. 3 est une vue, avec coupe partielle, de la prothese, analo- 
gue a celle de la fig. 2, la prothese occupant la position dans laquelle 
15 elle se trouve lorsque Tampute est en station debout, en appui sur elle. 
La prothese representee comprend un pied 1 , en bois ou en 
matiere plastique, et un tube 2 constituant son element tibial. La 
liaison entre le pied 1 et le tube 2 est assurSe par une articulation 
designee d'une fa^on generale par 3. Cette articulation comprend 
20 une bride, en forme d'etrier 4 fixee par des vis 5 au pied 1, avec inter- 
position d'une cale 6 en forme de coin. 

L'articulation 3 comprend en outre une piece tubulaire 7, de 
section carree, engagee a Tinterieur de la bride 4, et une pite pleine 
8, egalement de section carree, logee a Tinterieur de la piece tubu- 
25 laire 7, posee sur angle, c'est-^-dire decalee de 45* par rapport a la 
piece 7, de telle sorte que les diagonales de la section de la piece 8 
coincident avec les axes de la section de la piece 7, et reciproquement. 

La piece 8 est rendue solidaire du tube tibial 2 par deux plaquet- 
tes 9 fixees. d'une part, par des vis 10, a la piece 8 et, d'autre part, 
30 par des vis I ], a une embase 2a que presente Textremite inferieure 
du tube 2. 

Les quatre espaces libres, de section triangulaire, subsistant entre 
les pieces 7 et 8, sont occupes par quatre plots 12, cylindriques avant 
leur mise en place, en une matiere elastiquement deformable, telle 

35 que du caoutchouc, qui donnent au pied I trois degres de liberte par 
rapport au tube 2: principalement, le pied peut osciller dans le plan 
longitudinal, Taxe des pieces 7 et 8 etant transversal, ce qui permet 
la flexion et Textension du pied dans la direction des fleches 13 et 14 
de la fig. 2; subsidiairement, le pied peut osciller autour de son axe 

40 longitudinal (varus-valgus) et executer des mouvements rotatifs 
autour de Taxe du tube 2. Ainsi le pied peut-il s'adapter parfaite^ 
ment a la configuration du sol. 

L'agencement de l'articulation 3 est tel que Tangle que forme 
Taxe, designe par 15. du tube tibial 2 et Taxe longitudinal du pied 1, 

45 indique par un axe parallele 16, aux fig. 2 et 3, mesure dans la plan 
frontal, est plus petit au repos de la prothese, lorsque celle-ci est de- 
lestee du poids de Tampute (cf. angle a de la fig. 2), que lorsque la 
prothese occupe la position qu*elle prend lorsque Tampute est en 
station, en appui sur elle (cf. angle a' de la fig. 3 ou Taxe 16 se 

50 confond avec le sol, designe par 17). 

II resulte du fait qu'a < a* que, au moment ou la prothese et de- 
lestee, son pied se deplace par rapport au tube 2, sous Taction du 
dispositif de rappel constitue par les plots elastiques 12, en un mou- 
vement au cours duquel la pointe du pied se souleve legerement. Le 

55 pied s'eclipse ainsi lors de la phase oscillante de la marche de 
Tampute et peut se deplacer d'arriere en avant sans heurter le sol, 
sans que Tampute ait a prendre des mesures particulieres a cet effet. 

Lors de Tadaptation de la prothese aux conditions propres a son 
utilisateur, il suffira de choisir une cale 6 dont Tinclinaison con- 

60 vienne, cette inclinaison determinant la valeur de Tangle a et, par 
consequent, Tamplitude du mouvement vers le haut qu'effectue la 
pointe du pied I lors de chaque delestage de la proth^ 



R 



1 feuilledessins 



